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06 전기추진선박 스마트제어기술 시험용 테스트베드 기술

▼
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기초연구 실험 시작품 상용화 사업화
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•  전기추진선박용 스마트 제어기술을 개발함에 있어, 스마트 제어기를 실험실 조건에서도 각종 다양한

 운항 조건에 따라 여러 항목의 시험들을 수행할 수 있게 함

•  제어기 개발 편의성 증대, 개발기간 단축 및 경비 절감 등의 효율성 증대 등의 장점이 있음

기술의 특장점 

기술 개요 

전기추진선박용 스마트 제어기술을 개발함에 있어, 스마트 제어기를 실험실 조건에서도 각종 다양한 운항 조건에 

따라 여러 항목의 시험들을 수행할 수 있게 함 

제어기 개발 편의성 증대, 개발기간 단축 및 경비 절감 등의 효율성 증대 등의 장점이 있음 

다양한 항목 
시험 

전기추진선박 스마트제어기술 시험용 테스트베드 

자율운항 제어시스템의 성능을 개발 단계에서 실제 조건(선박모델, 기상, 운항

환경)을 모의하여 각종 운항 조건으로 가능한 다양한 항목들로 시험 가능 

경비 절감 
개발단계에서 실제 조건과 유사한 시험 환경을 제공하므로 시험경비 절감과 개

발 기간을 단축 

자동 반복 성능
시험 

시뮬레이션 
실시간 시뮬레이터 기반 HILS를 이용함으로써 자율운항과 전기추진시스템 및 

전력계통 시뮬레이션 가능 

다양한 조건(임의로 변동되는 운항조건에 따른 다양한 운전 조건 및 사고 모델)

에서의 자동 반복 성능시험 가능 

연구자 : 천종민 연구분야 : 정밀제어 

기술 완성도 (TRL) 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
기초연구 실험 시작품 상용화 사업화 

Small Scale Unmanned Surface Vehicle (USV) Hardware-In-the-Loop-Simulation (HILS) ������������������������������������


기술의 특장점 

기술 개요 

전기추진선박용 스마트 제어기술을 개발함에 있어, 스마트 제어기를 실험실 조건에서도 각종 다양한 운항 조건에 

따라 여러 항목의 시험들을 수행할 수 있게 함 

제어기 개발 편의성 증대, 개발기간 단축 및 경비 절감 등의 효율성 증대 등의 장점이 있음 

다양한 항목 
시험 

전기추진선박 스마트제어기술 시험용 테스트베드 

자율운항 제어시스템의 성능을 개발 단계에서 실제 조건(선박모델, 기상, 운항

환경)을 모의하여 각종 운항 조건으로 가능한 다양한 항목들로 시험 가능 

경비 절감 
개발단계에서 실제 조건과 유사한 시험 환경을 제공하므로 시험경비 절감과 개

발 기간을 단축 

자동 반복 성능
시험 

시뮬레이션 
실시간 시뮬레이터 기반 HILS를 이용함으로써 자율운항과 전기추진시스템 및 

전력계통 시뮬레이션 가능 

다양한 조건(임의로 변동되는 운항조건에 따른 다양한 운전 조건 및 사고 모델)

에서의 자동 반복 성능시험 가능 

연구자 : 천종민 연구분야 : 정밀제어 

기술 완성도 (TRL) 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
기초연구 실험 시작품 상용화 사업화 

Small Scale Unmanned Surface Vehicle (USV) Hardware-In-the-Loop-Simulation (HILS) �����	�����������������	������	������
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•  자율운항 제어시스템의 성능을 개발 단계에서 실제 조건(선박모델, 기상, 운항환경)을 모의

하여 각종 운항 조건으로 가능한 다양한 항목들로 시험 가능

����� •  개발단계에서 실제 조건과 유사한 시험 환경을 제공하므로 시험경비 절감과 개발 기간을 단축
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•  다양한 조건(임의로 변동되는 운항조건에 따른 다양한 운전 조건 및 사고 모델)에서의 자동 

반복 성능시험 가능
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•  실시간 시뮬레이터 기반 HILS를 이용함으로써 자율운항과 전기추진시스템 및 전력계통 

시뮬레이션 가능
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•  전기 추진 선박, 스마트 선박에 대한 새로운 시장은 2019년부터 본격화 되어 2030년까지 지속적으로 

확장할 것으로 전망

•  글로벌 전기 및 하이브리드 선박 시장 규모는 2018년 8억 달러에서 연평균 26% 성장하여 2029년 

124억 달러 규모에 이를 것으로 전망 
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지식재산권 현황 

문의처 | 한국전기연구원 성과확산본부 기술사업화실 강희섭 
055-280-1065 / hskang@keri.re.kr 

No 특허번호  특허 명 권리현황 

1 10-2018-0141693 비행/주행 겸용 이동체 및 그에 사용되는 구동 모듈 출원 

2 10-2018-0164273 선수각 제어 방법 출원 

3 10-2018-0164274 복수의 추진기를 구비한 선박 및 그 추력 분배 방법 출원 

적용 분야 

연구성과 정보 

시장 동향 

전기추진선박 스마트제어기술 시험용 테스트베드 

선박 추진방식 종류 

l  스마트 제어 기술이 필요한 전기 추진 선박 분야에 활용이 가능함 

0.8  1.1  1.4  1.8  2.3  2.9  3.6  4.5  5.7  7.3  9.4  
12.4  

2018년 2019년 2020년 2021년 2022년 2023년 2024년 2025년 2026년 2027년 2028년 2029년 

l  전기 추진 선박, 스마트 선박에 대한 새로운 시장은 2019년부터 본격화 되어 2030년까지 지속적으로 확장할 것으

로 전망 

l  글로벌 전기 및 하이브리드 선박 시장 규모는 2018년 8억 달러에서 연평균 26% 성장하여 2029년 124억 달러 규

모에 이를 것으로 전망  

단위 : 십억 달러 

* 출처 : IDTechEx, 2018 

CAGR(‘18-’29) 26% 

글로벌 전기 및 하이브리드 선박 시장 전망 
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• 본 기술은 스마트 제어가 필요한 전기 추진 선박 분야에 활용이 가능함

지식재산권 현황 

문의처 | 한국전기연구원 성과확산본부 기술사업화실 강희섭 
055-280-1065 / hskang@keri.re.kr 

No 특허번호  특허 명 권리현황 

1 10-2018-0141693 비행/주행 겸용 이동체 및 그에 사용되는 구동 모듈 출원 

2 10-2018-0164273 선수각 제어 방법 출원 

3 10-2018-0164274 복수의 추진기를 구비한 선박 및 그 추력 분배 방법 출원 

적용 분야 

연구성과 정보 

시장 동향 

전기추진선박 스마트제어기술 시험용 테스트베드 

선박 추진방식 종류 

l  스마트 제어 기술이 필요한 전기 추진 선박 분야에 활용이 가능함 

0.8  1.1  1.4  1.8  2.3  2.9  3.6  4.5  5.7  7.3  9.4  
12.4  

2018년 2019년 2020년 2021년 2022년 2023년 2024년 2025년 2026년 2027년 2028년 2029년 

l  전기 추진 선박, 스마트 선박에 대한 새로운 시장은 2019년부터 본격화 되어 2030년까지 지속적으로 확장할 것으

로 전망 

l  글로벌 전기 및 하이브리드 선박 시장 규모는 2018년 8억 달러에서 연평균 26% 성장하여 2029년 124억 달러 규

모에 이를 것으로 전망  

단위 : 십억 달러 

* 출처 : IDTechEx, 2018 

CAGR(‘18-’29) 26% 

글로벌 전기 및 하이브리드 선박 시장 전망 
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1 10-2018-0141693 비행/주행 겸용 이동체 및 그에 사용되는 구동 모듈 출원

2 10-2018-0164273 선수각 제어 방법 출원

3 10-2018-0164274 복수의 추진기를 구비한 선박 및 그 추력 분배 방법 출원


