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로봇용 그립퍼, 로봇 손, 로봇 머리/몸 등에 사용가능한 촉각센서

로봇 손과 사람 손 중 어떤 손이 더 뛰어난 촉감을 가지고 있을까요? KRISS 질량

힘센터에서 사람보다 촉감이 뛰어난 로봇촉각센서를 개발했다는 소식입니다.

정밀한 감각을 가지고 물건을 판단하는 로봇을 만들기 위해서는 위와 같은 촉각 

센서가 필요한데 KRISS의 신기술 ‘촉각 센서의 곡면 부착구조 및 촉각 센서의 곡

면 부착방법’은 이런 촉각 센서를 곡면에 쉽게 부착할 수 있습니다. 이 기술을 통해 

오목하거나 볼록해 센서를 달기 어려운 곳에도 쉽게 부착할 수 있어 섬세한 로봇 

손을 만들 수 있을 것으로 기대됩니다. 또한 임의의 곡면 구조를 갖는 로봇용 인공

피부센서의 대량생산이 가능하고, 단순한 로봇용 그립퍼, 로봇 손, 머리, 몸 등 다

양한 로봇에 적용도 가능합니다.

두 기술이 만나 사람과 같은 로봇이 완성된다면 위조품 감별과 같은 아주 정밀한 

작업을 쉽게 수행할 수 있으리라 기대됩니다.

촉각센서  
곡면부착

003 기계재료분야 

특허등록번호 

10-1338232

특허명 

촉각�센서의�곡면�부착구조�및�촉각�센

서의�곡면�부착방법

대표발명자 

질량힘센터�김종호

재료연구용 정전기 공중부양 장치 및 측정기술

기계, 금속, 화학, 철강, 항공우주, 핵융합. 이 모든 첨단 산업분야에 응용되는 오

늘의 KRISS 보유 기술을 소개합니다. 바로 '정전기 부양 장치용 시료 로딩 장치'기

술인데요! 이 기술만의 장점은 무엇이 있을까요?

먼저 실험 후 시료를 원래 위치로 회수하여 연속 실험이 가능해 실험 소요 시간이 

획기적으로 줄어든다는 것입니다. 또한 많은 공간을 차지하던 기존의 진공챔버에 

대한 부담을 줄여주고, 최첨단 산업분야의 핵심 금속소재 생산 기술을 향상 시켜

준다고 합니다. 해당 기술에 대한 보다 자세한 문의는 KRISS 기술이전센터로 연

락주세요!

004 기계재료분야 

정전기 부양 장치용 시료  
로딩 장치

특허등록번호 

10-1424656

특허명 

정전기�부양�장치용�시료�로딩�장치

대표발명자 

창의융합연구센터�이근우


