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기술개요

자기센서 방식의 자동 운전 장치에서 배열 자기센서를 사용하여 자기 마커(매설된 자석)의 위치를 검출하

고자 할 때 레이더의 모노펄스 방식의 수식을 이용 선형성을 높임으로써 센서 보간 시 정확도롤 높임

차별성 및 효과

이등형 5현시 LED 신호기는 아래 그림 4와 같이 종래의 5현시 신호기와 동일한 위치에 이등형 LED 신호

기를 설치하여 선행열차의 위치에 따라 후속열차 기관사에게 5현시(G, YG, Y, YY, R)의 제한속도 정보를 

제공한다. 

● 차별성

● 기술적 효과

● 경제/산업적 효과

▶  모노펄스 공식과 비율을 이용하여 선형성이 

증대된 보간 수행

▶  레이더에서 사용하는 모노폴스 공식 이용

▶  두 센서의 출력의 합과 차의 비를 통해 선형성이 증대된 관계 획득

▶  적은 계산량으로 높은 보간 정확성 구현

● 자기 센서 사이에 매설된 자석이 검출되는 경우보간법을 이용 중간지점의 위치 검지

● 거리대비 자기력 곡선의 선형 구간을 이용할 경우자기 센서 배치 간격에 제한 발생

● 자기력 테이블을 이용할 경우 정밀도에 비례하여메모리 용량 소요

●  모노펄스 공식을 이용 두 센서에서 측정되는자기력 크기를 이용 선형성이 증대된 공식으로보다 정확한 보간 

수행

기존 기술의 문제점
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개발현황 및 기술내용

● 개발현황

▶ 시제품 제작을 통해 검증 완료

● 시스템 구성

기술 수요 적용처

자기 센서를 이용한 수평 위치 측정 및 
조향

미니 트램, 자동 운전 농기계, 공
장 등

● 수요처(기술의 용도)

기술수준

□ 기술원리 발표

□ 기술컨셉 설정

□ 기술컨셉 증명

■ Lab-scale 시제품 개발

□ 구현환경 적용실험

□ Full-scale 시제품 개발

□ 유사상용품 개발

□ 상용품 완성

□ 상용품 출시 

시장전망
•  각종 자동 운전 장비에 적용 

가능

■ 추가기술정보

● 권리현황(국내 공개특허 1건)

⊃ 대표특허

발명의 명칭 등록번호 비고

자기 마커 위치 검지 방법 10-1418330 등록

센서부

센서부 2등형 5현시 LED 신호기 실시예

KRRI

수요처 및 권리현황

•배열형 자기 센서

•자기장 검지하여 처리부에 데이터 전달

•모노펄스 공식 이용

• 시스템은 센서부, 처리부와 항법 시스템으로 구성됨

• 센서부에서는 자기력의 크기를 일정 주기마다 측정

• 처리부에서는 측정된 자기력 데이터를 처리하여 자석의 위치를 검지

• 항법 시스템은 자석의 위치를 참조로 차량 등의 자동운전수행

• 본 기술은 처리부에서 적용되는 기술로 자석의 위치를 높은 정

확도로 검지할 수 있는 기술임

• 데이터 분석을 통한 자석 위치 추정

• 항법 시스템에 추정치 전달

• 장비의 전반적인 자동운전 담당 

(본 특허 내용 외 부분)
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