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서지사항 

시장 규모 및 동향 

 미 방위산업 시장분석업체인 틸그룹에 따르면 세계 드론 시장 규모는 연평균 8% 성장해 2022년에는 

114억달러에 이를 것으로 추정되며, 국내 드론 시장은 2022년 5억 2500만 달러 규모로 추정됨 

 

 

 

 

 

 

 

 

 2015년 9월  국토교통부의 ‘드론 시범사업 설명회’에서 드론 관련 정책 가이드라인과 시범사업 적용 방

안을 제시했으며, 외국산에 점령당한 국내 시장은 물론 글로벌 시장을 겨냥해 정부는 이미 국산 드

론 개발을 중점 국책과제로 선정한 상태임 

 2016년 예산에 ‘드론 등 무인이동체 미래선도 핵심기술 개발’로 60억원이 신규 편성되었음 

 



기술의 요약 

 한국항공우주연구원에서 개발된 카메라 지향부재가 탑재된 셀카기능을 갖는 쿼드롭터는 카메라가 타겟을 

추종하도록 하는 카메라 지향부재를 쿼드롭터에 적용하여 저가의 공중 셀카 수단을 마련하는 것을 주 목적

으로 함 

 

  또한, 셀카기능을 갖는 쿼드롭터를 이용한 자동 셀카 촬영 방법을 제공함 

기술의 특장점 

 본 기술은 자동 비행 모드로 비행하는 쿼드롭터가 타겟의 방향 및 상대거리를 자동으로 감지하고 타겟을 

추종하면서 연속적으로 자가 촬영이 가능토록 하는 시스템을 저가로 구현할 수 있음 

 

(1) 타겟의 방향을 자동으로 감지 

쿼드롭터 몸체에 설치된 카메라 지향부재는 타겟의 발신부로부터 발신되는 발신신호를 수신하여 카메

라의 지향 방향을 결정할 수 있는 정보를 제공하는 역할을 함,  

 

(2) 타겟을 지향하도록 몸체 자세 제어 및 카메라 작동 제어 

카메라 지향부재의 수신부에 수신된 정보를 제공받아 카메라가 타겟을  

향하도록 쿼드롭터 몸체 자세 제어 및 카메라가 타겟을 지향하였을 때에 

한하여 카메라가 작동되도록 제어함 

 

3)  몸체와 타겟이 일정한 간격을 유지할 수 있게 제어 

쿼드롭터 몸체에 설치된 거리센서는 타겟과의 거리를 측정하고, 

측정된 거리값을 제어부로 전송하며, 제어부는 미리 입력된  설정 

거리값 범위 이내에서 유지되도록 드론 비행을 제어함 

 

 

 

 

 

셀카기능을 갖는 쿼드롭터 및 이를 이용한 자동 셀카촬영방법 

격판 

수신부 

카메라 
지향부재 

타겟 타겟 

촬영영상 촬영영상 

<그림1> 카메라 지향부재의 구성도 

<그림3> 자동 셀카촬영방법 흐름도 <그림2> 본 쿼드롭터의 타겟을 향한 자세 변경 예시 



기술의 비교 우위성 

경쟁 기술의 문제점 해결점 

 무인헬리콥터에 의한 공중촬영 방법은 무인헬리

콥터 조종사와는 별도로 무인헬리콥터의 탑재 짐

벌을 조종하는 지상조종사가 별도로 요구됨 

 

 촬영대상물의 추적 촬영을 지상조종사의 수동 조

종에 의존하게 되므로 조작이 번거로움 

 

 지상조종사 자신을 촬영할 경우, 지상 조종사 자

신이 무인헬리콥터의 카메라 촬영각도를 조절하

여야 하나, 이의 조정이 어렵고 카메라가 자신을 

향하고 있는지도 확인하기 어려우므로 촬영에 어

려움이 있음 

 카메라가 타겟을 추종하도록 하는 카메라 지향부

재를 쿼드롭터에 적용함 

 

⁻ 타겟의 발신부로부터 발신된 신호를 쿼드롭터 몸

체에 부착된 카메라 지향부재가 수신하면, 이를 

제어부가 감지함 

 

⁻ 제어부는 쿼드롭터 몸체부에 설치된 카메라가 타

겟을 지향하도록 쿼드롭터 몸체부의 자세를 제어

함 

 

⁻ 이후 카메라를 작동시켜 타겟을 자동으로 촬영할 

수 있도록 함 
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