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05 로봇손

기술개요

본 기술은 로봇손에 관한 것으로 더욱 상세하게는 인간의 손과 유사하게 작동 가능한 로 
봇손에 대한 것임

대표도면

대표청구항

손바닥 및 상기 손바닥에 연결되는 복수의 손가락 기구로 이루어지는 로봇손으로서 복 , 
수의 손가락 기구는, 

손바닥의 단부에 형성되는  관절MCP2 과, 

관절에 연결되는  MCP2 관절IP 로 이루어지며,

관절은 상기 관절과 평행하게 굴신 동작가능하도록  MCP2 IP 
설치되는 관절MCP2-1 과,

관절에 대해 교차하면서 손바닥에 대해 종방향으로 MCP2-1 
설치되는 관절MCP2-2 로 이루어짐

기술완성도

TRL 1 TRL 2 TRL 3 TRL 4 TRL 5 TRL 6 TRL 7 TRL 8 TRL 9

시작품 단계 확정된 소재 부품 시스템 시작품 제작 및 성능평가: / / , 
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개발 배경

관절 구동 로봇 기술은 의료 제조 건설 및 항공 등 다양한 산업분야에서의 높은 활용가 , , 

치가 높으며 산업 자동화를 위한 핵심 기술로 평가되고 있으나 현재까지는 인간의 손가락 

움직임 보다는 정밀도가 떨어져 이를 구현할 수 있는 연구개발이 필요한 상황임

기술의 특징 및 장점

기존기술 한계 개발기술 장점

손가락이 접혀진 상태에서 발생하는 ◦
내전 외전 작용이 발생하지 않음/

손가락이 거의 도에 가깝게 더 접90◦
혀질수록 조작성 타원의 좌우방향 폭
이 거의 존재하지 않음

인간의 손처럼 정밀한 동작이 가능함◦

접는 각도에 상관없이 손가락의 내전◦
외전이 용이함/

굴신동작을 하는 경우 자연스럽게 아◦
치형상을 형성하여 파지력이 개선됨

기술적용 제품 및 활용분야

해당 기술은 휴머노이드 및 소셜 로봇분야에 적용이 가능하며 더불어 산업자동화 기 AI, 
술 분야에 적용이 가능할 것으로 보임

기대효과

해당 로봇손 기술은 인간의 손처럼 정밀한 동작이 가능하며 파지력이 개선되어 휴머노이 
드 로봇 및 산업자동화 분야에서 높은 활용가치가 있을 것으로 보임
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국 내외 기술동향·

 다관절 로봇은 등과 융합하여 자동차 전기 전자 화학 철강 식품 등의 산업 IT, BT, NT , / , , , 
분야에 폭넓게 사용되고 있으며 공장 자동화의 핵심 역할을 담당하고 있음, 

 기술을 기반으로 제조 전 과정을 자동화 지능화하여 최소의 시간과 비용으로 생산ICT , 
을 할 수 있도록 독일에서는 정책으로 스마트 팩토리 생산체제를 추진하'Industrie 4.0' 
고 있으며 일본 파낙사는 오픈 플랫폼을 기반으로 하는 스마트 공장 필드 시스템IoT ‘ ’ 
운용 서비스를 개시하고 있음

 프로그래밍 영역 내에서만 수행하던 로봇이 학습 개선하여 로봇의 능력을 향상시킬 수 , 
있는 기계학습 연구도 미국 일본 및 독일에서 활발히 진행 중임, 

 선진국에서는 제조현장에서 로봇 활용도 제고를 위한 협업로봇을 개발하고 정부 R&D 
공동연구를 통해 로봇시장에 주력하고 있음 특히 변화에 대응할 수 있는 센싱기술 쉽게 , 
적용할 수 있도록 해주는 티칭기술 다양한 말단장치 및 힘 센서 개발에 집중하고 있음, 

 등의 기업에서는 센서를 활용한 빈피킹 기술 힘센서를 활용한 FANUC, ABB, KUKA 3D , 
정밀 조립 기술 고감도 충돌 감지 기술 외력감지를 통한 능동 대응 기술 다중 로봇 , , , 
동기 및 협조 작업을 위한 네트워크 기술 개발을 진행하고 있음

국 내외 시장동향·

세계 휴머노이드 로봇 시장 전망
 세계 휴머노이드 로봇 시장은 년 억 만 달러규모에서 연평균 로 성장2017 2 8,597 41.93%

하여 년에는 억 만 달러규모로 확대될 것으로 전망됨2023 23 3,754

세계 다관절 로봇 시장 전망
 세계 다관절 로봇 시장은 년 억 만 달러규모에서 연평균 로 성장하여 2013 208 8,000, 5.4%

년에는 억 만 달러규모로 확대될 것으로 전망됨2020 301 7,300

 다관절 로봇 기술은 제조업 분야에서 생산시설 현대화 자동화 에너지 효율화 신소재 활· , ·
용 라이프사이클 단축 품질개선 노력 등으로 인하여 그 수요가 급증하고 있어 해당 시, , 
장은 성장할 것으로 보임

출처 : Mordor Intelligence, 2018.05                        출처 : Allied Market Research 2012
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