
기술 요약 

 전방향 이동장치 위에서 실전과 같은 훈련이 가능한  
병사용 가상훈련 시스템 기술 

기술 개요 
전방향 이동장치위에서 실전과 같은 약진 및 복합동작이 가능한 세계최고 수준의 

병사용 가상훈련 시스템    

기술 특징 
(우수성) 

다중 RGB-D 센서 및 IMU 센서기반의 훈련자/무기류의 정밀 자세추적 기술 

  6개의 RGB-D 센서 정보 실시간 3D 정합 및 IMU 센서 융합 

IMU 센서 기반 3D 보행자 정밀 위치 인식 기술 

  단일(발/허리),하반신 7개,전신 18개 센서를 활용한 보행자 3D 위치인식 

훈련자 전신 스켈레톤(17 관절의 위치,자세) 기반의 복합행동 실시간 인식 기술  

  키보드/마우스 조작대신 실전과 같은 행동 가능   

전방향 이동장치 위에서 병사들의 다양한 동작변화에 대응하여 체감 안정도를 향상

시켜 몰입감을 극대화 하기 위한 이동장치 정밀제어기술 

  전방향 10Km/h 속도 지원, 달리고 점프가 가능한 2.4m X 2.4m 보행영역 

기술 적용 
분야 

병사/소방관 가상훈련 시스템  

차세대 상용게임 

재활 훈련 및 스포츠 훈련 시스템 

가상투어   

기술을 설명할 수 

 있는 구조, 그림, 

활용 사례 등 

기술을 설명할 수 

 있는 구조, 그림, 

활용 사례 등 

기술을 설명할 수 

 있는 구조, 그림, 

활용 사례 등 
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