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기술 개요 

▶  로봇에게 멀티모달(영상,음성) 상호작용 기법을 이용하여 미지의 환경 물체를 학습(등록) 시키
는 방법 
 

기술의 특장점 

▶ 지능로봇의 물체 학습 기술 

▶ 다목적의 지능로봇 제조 및 조작제어 

▶ 시각관련 로봇부품 및 소재 

적용분야 및 시장 기술 및 시장 동향 

서비스로봇 시장의 급격한 확대로 인한 기술의 

급부상 가능성  개인 서비스용 로봇 시장은 연

평균 18% 이상의 성장추이를 보이며 우수한 성

장 가능성을 보유함 

▶  실시간의 인터액티브 방식의 미지 물체 등록 방

법 
 

로봇이 음성인식과 인지지시방향에 있는 물체를 결합  
 컵 이미지 또는 이미지 속의 컵에 대한 시각특정치      
추출  컵에 대한 시각정보와 음성인식에 의한 기호      
(심볼)를 결합저장 
▶ 영상 속의 미지 물체 영역 분할 방법  
 

미지의 물체를 가르킬 때, 어떤 부분이 미지의 물체
인지를 구분하기 어려움  이를 소형, 중형, 대형
의     물체를 구분 지어 물체를 분할하는 기법 

미지 물체의  
실시간 학습  

보다 직관적이며  
자연스러운 방식의  
지능로봇 구현 

영상과 별도로 로봇에 직접 학습결과를 입력 해야 하는 기존의 방법과 달리 본 방법은 
실시간 및 Inter-active 한 처리방식을 보유한 장점이 있음 
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